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- dopInén popis komunikaénich moznosti
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Ridici systémy fady 400 navazuiji na Gspé&$nou Fadu automat MPC300, K1, K10 a pfinaSeji nékolik
zasadnich inovaci

- v jednoduchosti a vétSich moznostech rozSifovani systému

- v pfistupu k snadnému programovani vétsich aplikaci s vysokym poctem I/O bod

- v procesorove ¢asti, poskytujici vysoky vykon a velké pamétové prostory

- pro snazsi projektovani a navrh aplikaci s vy$Sim poctem 1/O bodl

- pro vy$Si komfort uzivatelského operatorského rozhrani

o Centralni PLC a modularni koncepce vstupu/vystupl

na bazi volitelnych 1/0 modull automatu a rozsifujicich I/O jednotek propojenych pomoci rychlé
sbérnice EXbus je idealni pro snadnou stavbu, programovani a ladéni aplikaci s vysokym
poctem 1/0 bodd. Poskytuje vysokou variabilitu osazeni I/O v systému co do poctu i typu. V
kazdém PLC MPC400 i rozSifujici jednotce MEX400 mohou byt az tfi rdzné /O moduly (s cca az
16 1/0). Celkem aZ 48 1/0 na jednotku. Moduly 1/O jsou kompatibilni s moduly pro fadu MPC300.

o Vysokorychlostni pfipojeni rozSitujicich I/0 jednotek k PLC
umoziuje pouzivat vzdalené I/O s rychlou odezvou, podobné jako I/O na vlastnim PLC.

o Pfimé mapovani vSech rozsirujicich 1/0 do paméti centralniho PLC

stejnym zpusobem jako mapovani viastnich 1/O na PLC zjednoduSuije tvorbu softwaru. VSechny
/O jsou v jednom poli a ke véem /O se pfistupuje identickym zptsobem.

o Az 80 rozSitujicich jednotek, az 3800 jednotlivych vstupl/vystup
dovoluje pfipojit rychla sériova sbérnice EXbus k jedinému PLC. A rychly RISC procesor je téz
dokaze vSechny adekvatné obslouZit.

o Bezpecénostni funkce u rozsitujicich I/O jednotek

hlidaji komunikaci na sbérnici. V pfipadé vypadku spojeni s centralnim PLC mohou nastavit
vystupy do pfedvolenych bezpe€nych stavu.

o Az dvé komunikacni rozhrani RS485 na PLC
|ze provozovat s protokoly EXbus, MODBUS, UART, PESnet, PESnet-lite. Protokol PESnet je
kompatibilni se v§emi zafizenimi MICROPEL a propoji navzajem do jedné sité PLC Fady 400
a libovoIné PLC, periferie a komunikaéni pfevodniky MICROPEL.

o USB rozhrani na kazdém zafizeni rady 400
pro pfimeé pfipojeni k PC umozriuje rychlé a snadné programovani, ladéni &i konfiguraci bez
potfeby komunikacniho pfevodniku a je omezené schopno zafizeni i napéjet.

o Barevny graficky TFT LCD displej
na PLC MPC405, v€etné podpurnych knihoven pro snadnou tvorbu HMI ovladani, je idealnim
prostfedkem pro jasnéjsi a intuitivni zpfistupnéni slozitych aplikaci uzivateli.

o Vysoky vykon pro béh aplikaci
zajistuje rychly 32-bitovy RISC procesor ARM Cortex s paméti cca 768 kB FLASH EPROM pro

uzivatelsky kod a cca 80 kB (resp. 430 kB) NVRAM pro uZivatelska data. Samoziejmosti je i
zalohovany realny ¢as / kalendar s bezudrzbovou dobijeci Li baterii.
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Architektura systemu fady 400

Hlavnim cilem Fady 400 je snadnd tvorba vétSich a rozsahlych aplikaci s vysokym poctem
zékladni linky RS485 s protokolem PESnet, kterou se spojuji a komunikuji vSechna zafizeni
MICROPEL (v€etné téch nejstarSich), maji PLC Fady 400 jesté dalsi linku RS485. Tato linka (s
protokolem EXbus) komunikuje vyS$Si rychlosti a slouzi pro pfipojeni podfizenych rozsifujicich
jednotek k danému PLC. Do néj se soustfeduji data ze vSech vstupu/vystupl obsluhovanych touto
umoziuje aplikatnimu softwaru jednotny pfistup ke véem 1/O bez ohledu na jejich konkrétni
umisténi a komplexni préci se vsemi I/O (v maximalnim po¢tu cca 3800 I/O na jednom PLC).

Staci tedy pro cely systém vytvofit jen jeden komplexni software pro jeden centraini PLC MPC400.
Zvy$enym narokum na rozsahlost programu odpovida i vysoky vykon procesoru (32-bitovy s jadrem
ARM Cortex-M3) a vy$Si kapacity paméti programu i dat.

Zakladnim prvkem systému 400 je PLC MPC400 jehoZ vestavéné I/0 Ize navysit pomoci rozsifujici
jednotky MEX400 pfipojené pfes komunikaéni linku RS485 s protokolem EXbus. Zakladni jednotky
MPC400 i MEX400 jsou si velmi podobné - maji shodné rozméry a volné pozice na osazeni az 3
moduld vstupd/vystupd. Lisi se svymi schopnostmi - rozSifujici jednotky MEX400 nejsou volné
programovatelné (umoZzAuji jen konfiguraci 1/0) a maji jen jednu linku RS485 - EXbus. Jak MPC400,
tak MEX400 maji na sobé rozhrani USB, kterym je mozno je pfipojit k PC a programovat €i
konfigurovat.

Mechanické provedeni, rozméry a modulami koncepce vstupl/vystupt vychazi z fady MPC300.
Rozmérové jsou PLC MPC400 shodné. Svorky napajeni a vSech komunikacnich linek jsou umistény
mimo prostor /O moduld. Pro libovolné volitelné 1/0O moduly jsou pfipraveny 3 voIné pozice, i
varianta bez I/0 moduld je téZ moZna.

Zakladni prvky a jejich propojovani

Tim nejduleZitéjSim prvkem je centralni PLC MPC400. Protoze do néj mohou byt umistény az tfi I/O
moduly (cca aZz 48 vstupU/vystupu), vystaci pro mensi aplikace jen samotny.

Vétsi aplikace se fesi pfipojenim potfebného poctu rozsifujicich jednotek MEX400. ProtoZe se
vSechny /O z MEX400 mapuji do paméti centrélniho MPC400, vytvofi se tak de-facto jeden PLC s
mnoha vstupy a vystupy, ktery navic maze byt diky sériové lince "rozprostfen" v prostoru tak jak je
tfeba.

Rozsahlé nebo specialni aplikace s potfebou decentralizované inteligence se fesi propojenim PLC
MPC400 v siti linkou PESnet, pficemz kazdy PLC mUZe mit k sobé pfipojeno tolik 1/O jednotek
MEX400, kolik potfebuije.

V pfipadé potfeby muze byt na vybrané komunikacni lince spoustén protokol MODBUS ve formé
Fidici (master) nebo podfizeny (slave). Stejné tak je mozné realizovat propojeni se specifickymi
zafizeni pfes UART (univerzalni asynchronni pfijimac/vysilac).

Komunikaéni rozhrani RS485 a jejich komunikaéni protokol je mozné volit a propojovaci moznosti
tak muze volbou ovlivnit programator podle potieb aplikace.
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Komunikaéni kanal PESnet-lite je mozné pouzit pouze u automatu, které jsou vybaveny dvojici
komunikaénich linek. S pomoci druhé komunikaéni linky s timto protokolem je umoznéno pfipojit k
automatu druhou sit' s automaty a periferiemi komunikujicimi pomoci protokolu PESnet a rozsifit tak
poCet zafizeni pracujicich na siti PESnet na 62 oproti standardnim 31. PESnet-lite neumoznuje
programovani automatu, ani vyc¢itani a zapis dat do paméti napf. ze sledovact programovaciho
nastroje StudioWin.

MPC405 - centralni PLC

o Prostor pro umisténi tfi /O moduld, libovolné
volitelnych.

o Barevny graficky TFT displej 105x200 pixeld, o
6 klaves pro uZivatelské ovladan. et 12X

o pamét programu: FLASH EPROM 768 kB,
zalohovand pamét dat: NV RAM 84 kB,
rozSifena varianta /4M: NV RAM 468 kB

o USB port pro snadné programovani, ladéni.
o Linka RS485-PESnet pro spojeni PLC navzajem (MODBUS, UART, EXbus-slave).
o Linka RS485-EXbus pro pfipojeni jednotek MEX400 (MODBUS, UART, PESnet-lite).

MPC401 - centralni PLC EO0E00000 BOO000000  Bo0000000

o Varianta bez displeje, podfizené automaty
decentralizovaného feSeni =1

o Prostor pro umisténi tfi 1/O moduld, libovolné exoR

LIkEd W

volitelnych. - | umas
o pamét programu: FLASH EPROM 768 kB, o

zélohovana pamét dat: NV RAM 84 kB, e — mm e —
rozSifena varianta /4M: NV RAM 468 kB

o USB port pro snadné programovani, ladéni.
o Linka RS485-PESnet pro spojeni PLC navzajem (MODBUS, UART, EXbus-slave).
o Linka RS485-EXbus pro pfipojeni jednotek MEX400 (MODBUS, UART, PESnet-lite).

MPC402 - centralni PLC

o Varianta pro nahradu automatt fady MPC300 |
o Prostor pro umisténi tfi /O moduld, libovolné =it —
= — |T|T > =

L2 1 CECEI O pwe

MFPEC 401

ALARN

volitelnych.

0 AIfanEJlmericky,displlej 4x20 znaku, 6 klaves X[ [v =
pro uzivatelské ovladani.

o pamét programu: FLASH EPROM 768 kB,

zalohovand pamét dat: NV RAM 84 kB, [N | NN, | | ——
rozSifena varianta /4M: NV RAM 468 kB

o USB port pro snadné programovani, ladéni.
o Linka RS485-PESnet pro spojeni PLC navzajem (MODBUS, UART, EXbus).

micraldl
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MPC404 - centralni PLC [ssecovccsocsvescececsecenvol
o Varianta pro nenaro¢né aplikace s omezenym =

rozsahem uzivatelské datové paméti
i€ [a > =

o Prostor pro umisténi tfi I/O moduld, libovolné N
volitelnych. e i [ v =
o Alfanumericky displej 4x20 znaku, 6 klaves micrdfZIL
pro uZivatelské ovladani.

o pamét programu: FLASH EPROM 768 kB, _ _m _mmm |

pamét dat:  RAM 16 kB, NV RAM 4 kB
o USB port pro snadné programovani, ladéni.
o Linka RS485-PESnet pro spojeni PLC navzajem (MODBUS, UART, EXbus)

MEX401 - rozsi fujici jednotka sy ey oo

o Prostor pro umisténi tfi I/O moduld, libovolné  |m——_ eoes/oe

volitelnych. L el owr
o USB port pro snadné programovani, ladéni. row e
o Linka RS485-EXbus pro pfipojeni k ——————————— "l

nadfizenému PLC fady 400. —

MEX402 - rozSi fujici jednotka

o Prostor pro umisténi tfi /O moduld, libovolng  E0000000 BOOOOCO00  BO000000
volitelnych. e ——— o000 00

o Znakovy LCD displej 4x20 znakd, pro indikaci —
stavd I/0 na jednotlivych modulech.

o USB port pro snadné programovani, ladéni.

o Linka RS485-EXbus pro pfipojeni k
nadfizenému PLC fady 400.

Jak je uvedeno vyse, disponuiji PLC a rozsifujici jednotky MEX Fady 400 konfigurovatelnymi linkami
RS485. Konfigurace linek spociva v nastaveni komunikacniho protokolu a parametrt komunikace.
Ve vychozim stavu t]. z vyroby jsou komunikaéni linky nastaveny s protokolem PESnet a EXbus. V
pfipadé protokolu EXbus se jedna u PLC o fidici jednotku (master) a u rozsifujicich jednotek MEX o
podfizenou jednotku (slave).

Protoze jsou komunikaéni moznosti automatd, zvlasté typu se dvéma linkami, rozsahlé, jsou na
nasledujicich schématech uvedeny pouze typické zakladni konfigurace propojeni. Pro popis dalSich
variant odkazujeme pfimo na specializované dokumenty.

Ridici systémy rady 400 str.6z17 MICROPEL



Typické zapojeni systému 400 s jednim PLC a potrebnym poctem vstupi/vystupl

EXbus (rozSifeni 1/O)

MASTERI

EEEEE

Zaclenéni systému 400 do klasicke sité zarizeni MICROPEL

PESnet (propojeni do sité)

Decentralizované fizeni - vice PLC MPC400 v¢. vstupd/vystupu v siti

PESnet (propojeni do sité)

EXbus (rozsiteni I/O)

EXbus (rozSifeni 1/0)
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Mechanicke rozm éry, I/O moduly, €islovani svorek

MPC400 i MEX400 maji shodné rozméry, jsou ur€eny pro montaz na listu DIN35, nebo je Ize
pomoci montazniho setu umistit do vyfezu v panelu. Mechanicky jsou uzptsobeny pro standardni
modulove rozvodnice pro jistice s Sitkou profilu 45mm. Pristroje maji délku 158 mm, zabiraji tedy
cca 9 standardnich rozvodnicovych modult (1 modul = 17.5mm). Sitka pfistroju (svisly rozmér) je
bez svorkovnic 95 mm, se zasunutymi svorkovnicemi 115 mm.

Aby Sly v instalaci svorkovnice z
pfistroje vysunout, doporu¢ujeme
poCitat radéji se svislym rozmérem
minimalné 130-140 mm.

1. 1O-modul
73' I/0-modul v

000000000

72' 1/0-modul

L_fgsssz [W1l60] PWR

Ve spodni ¢asti pfistroje je prostor
pro max.3 moduly vstupt/vystupa.
Umistuji se svisle vedle sebe,
prvni modul je vZdy vpravo.

Kazdy I/O modul ma na sobé dvé
pfipojovaci svorkovnice - horni a
dolni. Svorkovnice jsou $rouboveé

konektorové, odnimatelné 000000000 000000000 1000000000

vysunutim z konektoru.

Moduly nejsou uzivatelsky vyménné, jsou osazovany nebo ménény vzdy u vyrobce.

Cislovani svorek

Svorky 1/0 modulli jsou Cislovany na odnimatelnych svorkovnicich. Postup €islovani je od modulu
¢.1, tedy zprava, vzdy nejprve horni, pak dolni svorkovnice. Cislovani kazdé svorkovnice zacina
vzdy dal$i desitkou. Svorky a konektory komunikacnich linek jsou o€islovany $titkem na zafizeni.

&.sv. | signal 494847 464544434241 292827 262524232221 09 08 07 06 05 04 03 02 01
/0 moduly o o

01-09 | mod.1 - horni svorky —’—’7...

11-19 | mod.1 - dolni svorky ] e 18 bR

21-29 | mod.2 - horni svorky MPC405

31-39 | mod.2 - dolni svorky ’T ,T [T —

41-49 | mod.3 - horni svorky : —

51-59 | mod.3 - dolni svorky :’Y ’T ,7 -
napajeni, komunikace micraPoL

60 napajeni +pdl

61 napajeni -pdl (zem)

62-65 | L1 - PESnet

66-69 | L2 - EXbus 51 52 53 54 55 56 57 58 59 313233343536373839 11121314151617 1819

70 USB port (mini)
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Vybér I/O modul G

Portfolio /0O modult pro systémy 400 je az na nékolik vyjimek totoZzné s moduly pro MPC300. Jen
moduly Y a Z se v fadé 400 nepouzivaji a naopak moduly L a M jsou uréeny vyhradné pro fadu 400.

MODUL | horni svorkovnice dolni svorkovnice
A 8 DO - digitalni vystupy, galv.oddélené | 8 DI - digitalni vstupy, galv.oddélené
B 8 DO - digitalni vystupy, galv.oddélené | 8 Al - analogové vstupy 0-10 V
C 8 DO - digitalni vystupy, galv.oddélené | 8 Al - analogové vstupy 0-25 mA
D 8 DO - digitalni vystupy, galv.oddélené | 6 Al - analogové vstupy pro ¢idla Pt100
E 8 DO - digitalni vystupy, galv.oddélené | 6 Al - analogové vstupy pro €idla Ni1000
F 6 AO - analogové vystupy 0-10 V 8 DI - digitalni vstupy, galv.oddélené
G 8 DI - digitalni vstupy, galv.oddélené | 8 DI - digitalni vstupy, galv.oddélené
H 8 DI - digitalni vstupy, galv.oddélené | 8 Al - analogové vstupy 0-10 V
| 8 DI - digitalni vstupy, galv.oddélené | 8 Al - analogové vstupy 0-25 mA
J 8 DI - digitalni vstupy, galv.oddélené | 6 Al - analogové vstupy pro ¢idla Pt100
K 8 DI - digitalni vstupy, galv.oddélené | 6 Al - analogové vstupy pro €idla Ni1000
L 8 DO - digitalni vystupy, galv.oddélené | 8 FDI - rychlé dig.vstupy, EitaCe, IRC snimace
M 8 DI - digitalni vstupy, galv.oddélené | 8 FDI - rychlé dig.vstupy, EitaCe, IRC snimace

Podrobné technicke udaje k I/O moduldm - viz dokumentace ke stejnojmennym 1/O modulim pro
PLC fady MPC300.

Napajeni a p fFikon
Komponenty systému 400 se napajeji, stejné jako vsechna ostatni zafizeni MICROPEL,

stejnosmérnym napétim v rozsahu 12-30V. Napéti nemusi byt stabilizované, ale musi byt
vyfiltrované, zejména kvuli korektni funkci pfipojenych vstupnich a vystupnich obvodu.

Protoze zafizeni maji na vstupu spinany stabilizator, jejich proudovy odbér kolisa s napajecim
napétim, zatimco pfikon je viceméné konstantni (mirné se s napajecim napétim zvysuje).

Prikon kolisa v zavislosti na typu a vybavé zafizeni a v zavislosti na po¢tu a typu osazenych /0
modult. Pro projektovani aplikaci a dimenzovani napajecich zdroju je smérodatny udavany max.
teoreticky pfikon u kazdého typu zafizeni, ktery zohlednuje maximum i s bezpe€nou rezervou
(nezohledriuje se vSak pfikon vnéjich obvodu, v8echny I/O se pfedpokladaji nezapojené).
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Tabulka pfibliznych hodnot proudovych odbéru a pfikonu:

TYP situace napajeni 12V DC napajeni 24V DC
odbér [mA] | pfikon [W] | odbér [mA] | pfikon [W]
MPC405 | zhasnuty displej, bez modult 130 1.6 80 1.9
rozsviceny displej, vSechny moduly 180 2.2 110 2.7
max. teoreticky odbér 220 2.7 130 3.2
MPC401 | bez moduli 90 1.1 60 1.5
véechny moduly 120 1.5 80 1.9
max. teoreticky odbér 150 1.8 100 2.4
MPC402 | bez modulu, rozsviceny displej 100 1.2 70 1.7
vSechny moduly, rozsviceny displej 130 1.6 90 2.2
max. teoreticky odbér 160 1.9 110 2.7
MPC404 | bez modulu, rozsviceny displej 100 1.2 70 1.7
vSechny moduly, rozsviceny disple] 130 1.6 90 2.2
max. teoreticky odbér 160 1.9 110 2.7
MEX401 | bez moduli 90 1.1 60 1.5
vSechny moduly 120 1.5 80 1.9
max. teoreticky odbér 150 1.8 100 2.4
MEX402 | bez moduli 100 1.2 70 1.7
vSechny moduly 130 1.6 90 2.2
max. teoreticky odbér 160 1.9 110 2.7

Pozn.: pfi studeném startu zafizeni je tfeba pocitat s odbérovou Spickou. PFi pouZiti elektronickych
spinanych napajecich zdroju je z tohoto divodu vhodné celkovy potfebny vykon zdroje dimenzovat
zhruba na 3-4 nasobek celkového souctu max. pfikonu jednotlivych komponentud. U klasickych
transformatorovych zdroju bez rychlé elektronické ochrany neni tak velké pfedimenzovani nutné.

Napajeni z USB

Komponenty fady 400, které maji na sobé USB port, jsou schopny si brat z tohoto portu napdjeni.
PIné funkéni je v tomto pfipadé ale jen procesorové jadro a pfipadné displej, neni vSak zaruena
funkce vstupU/vystupu. Lze tedy v tomto pfipadé provadét konfiguraci zafizeni, programovani,
pfipadné ladéni béZiciho programu, je tfeba vSak mit na paméti, Ze funkce a stavy vstupu/vystupl
mohou byt chybné nebo nedefinované.

Zafizeni signalizuji po rozhrani USB pozadavek na proudovy odbér 500 mA. Realna potfeba je cca
200-400 mA (dle typu a konfigurace). Zavisi pak jen na konkrétnim hostiteli (PC, notebook, apod.),
zda témto pozadavkdm vyhovi.
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Pripojeni k po €itaéi, konfigurace a nastaveni

Zakladnim softwarovym prostiedkem ktery slouZi ke komunikaci s prvky systému 400 (stejné jako
ke komunikaci se vSemi ostatnimi PLC a periferiemi MICROPEL), je aplikace MICROPEL
DataServer. Pracuje pod operaénimi systémy Microsoft Windows od verze Windows XP vySe.

V tomto programu se provadi i zakladni nastaveni a konfigurace jednak PLC, jednak kompletni
nastaveni a konfigurace rozsifujicich jednotek MEX400.

DataServer muze s komponenty fady 400 komunikovat dvéma zpusoby:

o Rozhranim USB, pfimo propojenym na vestavény USB port zafizeni fady 400.
Takto Ize snadno pfipojit a rovnou v DataServeru konfigurovat jak PLC MPC400, tak rozsifujici
jednotky MEX400. Zafizeni se pfi tomto zpusobu pfipojeni pfes USB z poCitale i napdji (nemusi
ov8em pracovat spravné /O, které potfebuiji pro svoji korektni ¢innost min.12V), coZ je pro
nastavovani a programovani velmi praktické.

o Po lince RS485-PESnet, prostfednictvim standardnich pfevodnikd MICROPEL CAxx.
Takto Ize pfipojit pouze PLC MPC400 (protoZe jednotky MEX400 linku PESnet nemaji a
pfevodniky CAxx zase nepodporuji sbérnici EXbus). Nicméné pokud jsou MEX400 pfipojeny
linkou EXbus k danému MPC400, pak je dokadze DataServer identifikovat, nastavovat a
konfigurovat rovnéz pres pfipojeny MPC400. Tento zpUsob Ize s vyhodou vyuZit napf. pfi
vzdaleném pfipojeni pies ethernet TCP/IP (pfevodnik CA4), GSM modem (pfevodnik CA3),
apod.

Pripojeni PLC MPC400

1) Pﬁpojenl' linkou RS485 - PESnet Seznam aukomakti |

L[ﬁ CZAZ1: Komunikator pFipojen

Radu PLC MPC400 Ize pfipojit k PC (k aplikaci DataServer) ~ & BaudR ste: 57600 Bd Devices:3
stejné, jako se pfipojuje automat fady MPC300. Tedy pres 5 00:MPC403C name:MICROPEL |
linku PesNet a to pomoci prevodniku CA21, CA3 nebo CA4. 2 DLMPCI01ZDA name: 4122

V aplikaci DataServer pak je automat MPC400 zobrazen jako g momerIEsT

zafizeni v siti PESnet, stejné jako kazdy jiny automat.

2) PApojeni vestav énym rozhranim USB

Automaty MPC400 (i periferni jednotky MEX400) jsou vybaveny konektorem mini USB, kterym je Ize
pfipojit pfimo k PC. V aplikaci DataServer, je tfeba zvolit v karté PFipojenityp USB a ze seznamu
nalezenych USB zafizeni (pravé pfipojenych k PC) vybrat pozadovany PLC (periferni jednotku).
Poté se DataServer k tomuto zafizeni pfipoji a zobrazi jej jako prvni poloZku v seznamu.
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Ukazka vybéru zafizeni ze seznamu detekovanych pfipojenych USB zafizeni MICROPEL:

[§ MICROPEL DataServer (vs10)

 SeerTSm automati N

(B 01:MPC405 pipojen pres USB

Wybrané pripojeni

E Seznam spojeni... |

- X

| Pripoieni | Server | Spréva 2afizent | Mastaveni | Logovani | Vipis | Info |

o r Automaticky zobrazit seznam USE

PLCnet: USE/TESTA00
O oK Stav - OK

Nastaveni PLC

Nastaveni takto pfipojeného automatu
je také obdobné jako u fady MPC300:

Malezena zailzenl' MICROPEL USB »
T _Tissortia |
< BB MPC405HD ST400 TEST400
N
Odpoijit USE zafizeni

Odejit

- X

F'Fipu:uienl'] Sepver  Sprava zafizeni l Nastavenl’] Lugnvénl’] Wipis ] Info ]

v karté Sprdva zarizeni jsou
zobrazeny zékladni informace o Sl 8
vybraném automatu (modre adresa zaffzeni s
podbarvené polozky jsou nastavitelné ufivatelské jméno | TEST400
~ dvojim poklepem na Fadek se typ zafizeni MPLADSHD
VYVO|é okno s editaci hodnoty). ralohovanad RAM roziifena 4M(468kB)
firmware 5.050

Nastavovat Ize: sériové Cislo: 15-1-1
o adresu daného PLC na lince ovladaé L1 PESNET( 57.6 Bit)

PESnet (v rozsahu 0..30) ovladaé L2 EXBUS-MASTER( 57.6 kBit)
o UZivatelské jméno automatu =l| Uzivatelsky program

(uziteéné pro budouci identifikaci jméno programu #405.DHL

zafizeni v apIikaci) velikost programu 74,25 kB

., i ., daturn a &as piekladu | 0.0.1980 00:00 d
Tlacitka Firmware a Programovani
slouzi stejné jako u jinych automatt [ Fimware | g Progemoven | m>
k vyméné firmwaru a k zatazeni —
uzivatelského programui.
Tlacitko Nastavenivyvola nabidku, kterd ma polozku: ,Nastaveni automatu® - viz dale.
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Dialog "Nastaveni automatu

rady MPC400"

Zde je mozno ménit zakladni nastaveni automatu, ale pfedevsim nastaveni jednotlivych 1/0O moduld,
které jsou v automatu instalovany. Jejich vlastnosti jsou zobrazeny pod samostatnymi zalozkami,
kde kazda zaloZka pfedstavuje jeden modul I/O. Pokud je pozice neobsazena, je zalozka prazdna a
bez popisu. Pokud je polozka zménéna, zméni se modré podbarveni na oranzové. Provedené
nastaveni nebo zmény je na zavér tfeba ulozit tlaCitkem “Nastavit" v pravé doini ¢asti dialogu.

i Mastaveni autornatu fady MPCA00 X
Jméno zafizeni [MF‘LC
Linka L1 Linka L2
Ovladaé  |PESNET ~| Oviadaé  |EXBUS mastes ~|
K.om. rwchiost 57.6 kBit Kom. wchlost | 576 kRit v]
Adresa automaty | (Nedefingvang Nedefinovany
\UART? UART2
MODBUS -slave MODBUS 2-slave
: EXBUIS-master
|EXBUS-slave SmallMet [2nd PESMET)
Konfigurace 1/0
pozice 2 - pozice 1: D [adresa 1) pozice - H (adresa 0] |
= | Viastnosti modulu AdcMode pro moduly D, J, K X
: Typ modulu D
Id _ |17 W ADC_ 2% - dvouvodicoveé pripojeni
Sriové G 360
 SOive S0 = ¥ ADC_Temp - méfen taploly
SysMode |EN_RstOut
AdcMode ADC_2W,ADC_Temp
RstOut_Y [0] [0] [0 [0] [o] [0] o] [0]
powerout_y | (0] (0] (0] (o) (0] 01 [0]
Mastaveni digitdlnich wystupd
o et U - L R e R S 1 ]
re
Ei MNastavit
| X L

Nastavitelné polozky v ¢asti "Vlastnosti modulu" (jsou separatné pro kazdy 1/O modul):
Obsluha moduld: volba stavu vystupt pfi restartu nebo po zatazeni programu:

- ponechat beze zmény

- nastavit do vychoziho stavu, uréeného parametrem RstOut_Y
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ADCMode: nastaveni rezimu analogovych vstupt

RstOut_Y: pfednastaveni stavu vystupu, ktery se pouzije pfi restartu (viz parametr vyse:
Obsluha modul)
PowerOut_Y: pfednastaveni stavu vystupu, ktery se pouZzije po zapnuti napajeni

Nastavitelné poloZky pro cely PLC):
Jméno zafizeni:  moznost zadat text, ktery bude bliZe identifikovat zafizeni

Linka L1: typ ovladace tj. UART1, MODBUS1, PESnet,EXbus a jednotlivé parametry pro
zvoleny ovladac - adresa zafizeni na sitové lince L1 - PESnet (v rozsahu 0..30)

Linka L2: typ ovladace tj. UART2, MODBUSZ2, EXbus, PESnet-lite a jednotlivé parametry
pro zvoleny ovladac - adresa zafizeni na sitove lince L2 - PESnet (v rozsahu
0.3

Adresa na lince EXbus se v PLC nezadava, protoZe na periferni rozsifujici lince EXbus vystupuje
PLC jako "master", ktery Fidi komunikaci na lince. Adresy je nutno pfifadit podfizenym stanicim -
jednotkam MEX400, které jsou na lince jako "slave".

Na druhou stranu na sitoveé lince PESnet, ktera propojuje systém na urovni PLC, ma svoji adresu
kaZdeé zafizeni, protoZe sitovy protokol PESnet je typu "multi-master" kde vSechny stanice jsou na
stejné Urovni.

Protokol MODBUS mé parametrt a voleb vice a na popis jejich nastaveni odkazujeme na
specializovanou dokumentaci.

Pripojeni periferni jednotky MEX400

1) Pﬁpojenl' linkou RS485 - PESnet Seznan aukomatd |

Bl =E 10N MPC4N= nFinnien nfes | ISR

B 30:MEX401 18 name:MICROPEL

Takto Ize pfipojit MEX400 jen zprostfedkované pfes PLC
MPC400, pokud je jiZ pfipojen k PLC linkou EXbus.

Teprve pfipojenim vlastniho automatu MPC400 k DataServeru
dojde k zobrazeni jednotky MEX400 v seznamu - viz obrazek:

2) PApojeni vestav énym rozhranim USB Seznam automati |

Pfimo k PC Ize MEX400 piipojit konektorem mini USB, stejné jako | o ok selhstis
PLC (viz pfipojeni automatu MPC400).

Nastaveni jednotky MEX400

V karté Sprdva sité jsou zobrazeny zakladni informace o vybrané jednotce MEX400.
Tlacitko Firmware slouZi stejné jako u jinych zafizeni k vyméné firmwaru.
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Tlacitko Nastaveni vyvola dialogové okno, kde je mozné ménit nastaveni jednotky MEX a ménit
nastaveni jednotlivych 1/0 modull, které jsou do jednotky instalovany. Vlastnosti jednotlivych
modull jsou pod samostatnymi zaloZkami.

U jednotek MEX maji I/O moduly vice moznosti nastaveni (to souvisi s jejich pfipojenim po sériové
sbérnici): moZnost volby pomalejsi / rychlejsi obsluhy, moZnost nastaveni bezpeénostnich funkci -
pfedvolbu definovanych stavl, do kterych se pfepnou vstupy pokud se prerusi komunikace na
sbérnici.

Pokud je pozice neobsazena, je zalozka prazdna a bez popisu. Modfe podbarvené polozky jsou
meénitelné. Pokud je polozka vlastnosti zménéna, zméni se modré podbarveni na oranzové.
Provedené nastaveni nebo zmény je na zavér tfeba uloZit tlaCitkem "Nastavit" v pravé dolni &asti
dialogu.

Mastaveni obsluhy moduld X

[ EM_Fast - zafadit modul do mpehleiiho slotu

| Nastaveni periferie fady MEX400 ¥ EM_RstOut - nicializowat vistupy pfi restartu podle registiu BstOut

W EM_EnOut - v pfipadé chyby nastavit wistupy podle registiu EnDut
= | Vlastnosti modulu

Typ medulu F
Cancel

2]

Senove Cislo 15-38-0
SysMode EN_RstOut,EN_EmQut
RstOut_00
RstOut_0O1
 RstOut_02
RstOut_03
RstOut_04
RstOut_05
PowerOut_00
PowerOut_01
PowerQut 02

| Nastaveni stavu analogového vystupu b

‘ Hodnota vistupu [0

[ =S ~— B~ T~ TR~ I8 = I~ N~ NS~ ]

pozice 2 - ] pozice 1 - pozice O F [adiesa 17) [

Zakladrd nagtaveni

Jménia zafizeni RS-VS0

Bazova adresa na lince EXBUS 17 (1] MNastavit
Komunikaéni linka L1 |EXBUS-slave |
By ocit

Nastavitelné poloZky v asti "Vlastnosti modulu” (jsou separatné pro kazdy 1/O modul):
Obsluha moduld: r(zné moznosti voleb:

- volba pomalejsi nebo rychlejsi (pro omezeny pocet) obsluhy modulu

- volba nastaveni vystupl pfi riznych situacich:

- pfi restartu nebo zatazeni programu (podle RstOut_Ox)

- po urcité dobé vypadku linky EXbus (podle ErrorOut_Ox)
RstOut_Ox: pfednastaveni stavu vystupd, ktery se pouzije pfi restartu
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(viz parametr vy$e: Obsluha moduld)
PowerOut_Ox: pfednastaveni stavu vystupu, ktery se pouzije po zapnuti napajeni
ErrorOut_Ox: pfednastaveni stavu vystupd, ktery se pouZije pfi vypadku linky
ErrorTimeOut: nastaveni maximalini tolerované prodlevy obsluhy (viz ErrorOut_Ox)

Nastavitelné poloZky v asti "Zakladni nastaveni” (jsou spoleéné pro cely PLC):
Jméno zafizeni:  moznost zadat text, ktery bude blize identifikovat zafizeni
Adresa EXbus: adresa zafizeni na periferni lince EXbus (v rozsahu 16..255)

Poznamky k nastaveni sériové periferni linky EXbus na podfizenych rozSifujicich jednotkéch:
Rychlost linky EXbus

Na podfizenych jednotkach MEX400 se nenastavuje (nastavuje se pouze u "master" zafizeni - tedy
v PLC MPC400). Jednotky MEX400 pouzivaji tzv. autobauding - detekuji pouZitou komunikaéni
rychlost automaticky samy.

Adresa na lince EXbus
U perifernich jednotek se nastavuje v rozsahu 16..255.

Kazdy 1/0 modul ma svoji adresu (a pod touto adresou, resp. indexem, jsou databazi vstupU/vystup
v hlavnim PLC shromazdéna vSechna data tykajici se vstupl/vystupt na tomto modulu). Adresy
0..15 jsou vyhrazeny pro lokalni /O moduly na PLC (momentainé vyuZity max. 0..2) a nedaji se
nastavit na podfizené stanici.

Nastavuje se pro celou jednotku MEX vZdy tzv. bazova adresa, tedy adresa I/O modulu na 1.pozici.
Dalsi I/0 moduly pak zabiraji postupné dalsi adresy. Ma-li jednotka jen jeden modul, zabere v
adresovém prostoru I/O modult jednu adresu. Ma-li vSechny tfi moduly, zabere tfi adresy. Je tedy
tfeba dat pozor na to, aby se adresy jednotek MEX nékde neprekryly.
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