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Komunikatory CAS5, CA6 a programovatelné automaty
MCA45, MCA46

Komunikator CAS je konstrukéné zaloZen na novém fidicim systému fady 400 mUZe slouzit jako
nahrada starSich komunikatori CA21, CA4 a CA3+GSMmodem. Programovatelny automat MCA45
je konstrukéné témeér totozny s komunikatorem CA5. Tim jsou vlastnosti popisované u komunikatoru
CA5 platné i pro automat MCA45. Navic ma automat moznost vykonavat uzivatelsky program a tim
oproti komunikatoru ziska SirSi moznosti uplatnéni.

Komunikator CAG je z funkéniho hlediska totozny s CA5, automat MCA46 piné zastoupi MCA45.
Obé zafizeni navic disponuji rozhranim pro komunikaci protokolem M-Bus v reZimu Master.

V dal§im textu bude veskery popis funkci a nastaveni uvedeny pro CAS nebo MCA45 platny stejné
tak pro CA6 nebo MCA46.

Komunikator/automat prinasi nékolik zasadnich inovaci v oblasti komunikace:

o USB port jak pro snadné programovani nastavovani vSech funkci komunikatoru, tak pro snadné
programovani a ladéni automatd, ¢teni/zapis dat z/do automatl na lince L1/L2.

o Linka L1 RS485 pro spojeni PLC navzajem protokolem PESnet, Ize ji ale pfenastavit i pro jiné
komunikacni protokoly (MODBUS RTU, UART, EXbus-Slave).

o Linka L2 RS485 s protokolem EXbus-Master pro pfipojeni jednotek MEX400, Ize ji ale
pfenastavit i pro jiné komunikacni protokoly (MODBUS RTU, UART, PESnet-Lite).

o Linka M-BUS (pouze u vyrobkdl CA6 a MCA46) je uréena pro pfipojeni jednoho nebo vice méficu
s komunikaci M-Bus v rezimu Slave.

o Komunikacni rozhrani ETHERNET (volitelny modul nese oznaceni E).
o Komunikacni rozhrani GSM (volitelny modul nese oznaceni G).
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Komunikator CAS/6 je pfeduréen pro nasazeni jako univerzalni pfipojovaci bod sité automat
MICROPEL a to rozhranim USB, ETHERNET nebo GPRS. CA6 mUZe navic do sité MICROPEL
poskytovat Udaje z pfipojenych méfici s komunikaci M-Bus. Komunikator také muize realizovat
vyménu dat mezi automaty, které jsou lokalizovany v riznych sitich automatd. Tato vyména dat
(funkce PLC-DMA) je fizena vybranym automatem v jedné siti a protilehlé sité jsou identifikovany IP
adresou komunikatort CA5/6 v téchto sitich. Vyména dat muze probihat pfes rozhrani ETHERNET
i GSM.

Konstrukcné je feSen pro vestavbu na DIN listu do rozvadéce. KomunikaCni moznosti v siti
MICROPEL jsou zajistény pomoci dvojice linek RS485 konfigurovatelnych i pro komunikace jinymi
protokoly. V zékladnim tovarnim nastaveni je linka L1 konfigurovana s protokolem PESnet, linka L2
s protokolem EXbus-Master.

Se zékladnim protokolem PESnet se komunikator CA5/6 spoji a komunikuje se vSemi zafizenimi
MICROPEL vcetné téch nejstarSich.

V pfipadé provozu s protokolem EXbus mUZe byt pfipojen na linku jako Master. Tato linka slouzi pro
pfipojeni podfizenych rozsifujicich jednotek. Do komunikatoru CAS/6 se soustieduji data ze vSech
vstupu/vystupt obsluhovanych linkou a jsou v jednom datovém poli. To umoZziuje nadfizenému
systému jednotny pristup ke vsem I/O bez ohledu na jejich konkrétni umisténi a komplexni praci se
vSemi I/O (v maximalnim poctu cca 3800 I/O).

Programovatelny automat MCA45/6

Vlybaveni automatu:

vykonny 32bitovy procesor CORTEX M3

realny Cas

pamét pro uzivatelsky program FLASH EEPROM 650 kB

nezalohovana pamét pro data 28kB

zalohovana pamét pro data: zasobnik 4kB — StackW[0-2047]

zalohovana pamét EEPROM 250kB vyhrazena pro data archivi (pouze MCA46)
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Komunikaéni moznosti automatu MCA45/6 oproti komunikatoru CA5/6:

a

MODBUS RTU Master: Programovatelny automat muze oproti komunikatoru navic pfedstavovat
zafizeni MODBUS Master. K tomu slouzi volné dostupné knihovna v jazyce SIMPLE4.

o SMS brana pro systémy MPC300, K10, K1 (viz dale).

MCA46 muze fungovat i jako samostatna ustiedna pro sbér a archivaci dat z méficu
s komunikaci M-Bus.

MozZnosti pouZiti

a

Komunikator pro linku PESnet dostupny prostrednictvim USB

Komunikator CAS/6 je vzdy vybaven rozhranim USB, to umozriuje splnit hlavni funkci, a to je
pfistup k zafizenim MICROPEL (vybavenych linkou PESnet) Umozriuje tak programovani
automatd MICROPEL a ¢teni a zapis dat z/do paméti automatd.

Pozn.: pro fady MPC300 je linka PESnet jedina mozna komunikacni linka. Komunikator piné
slouzi jako nahrada star§ich komunikatord CA21.

Vzdaleny komunikator pro linku PESnet dostupny prostfednictvim ETHERNET

Komunikator CA5/6 vybaveny konektorem ETHERNET (oznaceni E) umozriuje vzdaleny pristup
k zafizenim MICROPEL vybavenych linkou PESnet. UmozZriuje tak programovani automatt
MICROPEL a Cteni a zapis dat z/do paméti automatt, které jsou v dosahu internetového
pfipojeni. Komunikator s modulem ETHERNET plIné zajisti nahradu starSich komunikatort CA4.

Vzdaleny komunikator pro linku PESnet dostupny prostiednictvim GSM/GPRS

Komunikator CA5/6 vybaveny modulem GSM (oznaceni G) umoznuje pfistup k zafizenim
MICROPEL vybavenych linkou PESnet. UmoZiuje tak programovani automati MICROPEL a
Cteni a zapis dat z/do paméti automatd, které jsou v dosahu mobilni sité GSM/GPRS.

SMS brana (komunikator s modulem GSM)

Komunikator CA5/6 s modulem GSM (oznaceni G) realizuje povelovou a informacni SMS branu
(dfive tuto branu realizoval komunikator CA3 a samostatny modem GSM). Jako dopliikova
moznost je internetové pfipojeni ke komunikatoru pfes GPRS.

Vymeéna dat mezi sitémi automati PLC-DMA

Komunikator CA5/6 muze realizovat vyménu dat mezi automaty, které jsou lokalizovany

v riznych sitich automatu. Tato vyména dat je fizena vybranym automatem v jedné siti a
protilehlé sité jsou identifikovany IP adresou komunikatord CA5 v téchto sitich. Vyména dat
muze probihat jak pfes rozhrani ETHERNET tak GSM.

Zdroj udaji z M-Bus méricu pro automaty
Komunikator CA6 autonomné vy¢ita udaje z méfici na M-Bus a uklada je doCasné do své

paméti. Na vyzadani pak tyto Udaje poskytuje automatim v siti MICROPEL. Tato funkce nijak
neomezuje vySe zminéné moznosti pouziti.
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Pro programovatelny automat MCA45/6 plynou dalSi moznosti pouziti z moznosti spustit
v zafizeni vlastni uzivatelsky program:

o Programovatelny automat s Sirokou moznosti konektivity

Automat MCA45/6 diky svym komunikaénim moZnostem (USB, ETHERNET, SMS, GPRS) muze
realizovat velké mnoZstvi Uloh vyZadujicich rizné typy pfipojeni, dalkové ovladani, shér dat.
ProtoZe automat ma navic v zakladu dvé komunikacni linky, tak zstava moznost pfipojit rychlé
periferni I/O pomoci sbérnice EXbus.

o Automat jako zafizeni MODBUS RTU Master

Automat MCA45/6 Ize naprogramovat s pomoci knihovny MODBUS(lib) jako zafizeni MODBUS
Master. PficemzZ stale zustava Siroka moznost voleb dalsi funkce. Napfiklad zpracovani rychlych
/0 pomoci sbérnice EXbus.

o Automat MCA46 jako M-Bus ustredna

Programem v automat MCA46 Ize ziskavat udaje z pfipojenych méfi¢i na lince M-Bus a déle
s témito udaji pracovat - poskytovat je dale nebo archivovat do, pro tento ucel vyhrazene,
zalohované paméti.

Pro co nejsnadnéjsi zprovoznéni archivace Udaju v MCA46 je k dispozici funkéni archivaéni
program napsany v SIMPLE4 i podpurny software pro Windows PC. Popisu a zpusobu pouziti
zminénych nastroju jsou pak vénovany samostatné dokumenty.

Prehled ruznych oznacéeni zafizeni

UZivatel ma moznost volby komunikaénich modult, které budou pfitomny v zafizeni. Podle
kombinace osazenych modull méa pak zafizeni pfisluSné cenikové oznaceni, timto oznacenim

se zarizeni také hlasi v siti. Na potisku krabiCky zafizeni bude vzdy uveden jen zakladni typ
zarizeni.

Pozn. Znak ,s' v oznageni vyrobki CA6 a MCA46 nize upfesniuje, Ze se jedna o verzi vyrobku

s omezenim autonomniho vycitani na maximalné 5 M-Bus Slave méficu. ,PIna“ verze jinak
podporuje autonomni vy¢itani az 96 méficu, navic i s moznosti fidit vyCitani méficl na lince M-Bus
programem nahranym do automatu MICROPEL.

Komunikator CA5/6

Nazev vyrobku Moznosti komunikace

CA5 | CA6 | CA6s pouze USB

CAS5E /| CA6E /| CAGSE USB a ETHERNET/Internet

CA5G /| CA6G /| CA6sG USB a SMS brana/Internet pfes GPRS

CAS5EG / CAGEG / CA6sEG USB, ETHERNET/Internet, SMS brana/Internet
pfes GPRS
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Programovatelny automat MCA45/6

Nazev vyrobku

Moznosti komunikace

MCA45 /| MCA46 /| MCA46s

pouze USB

MCA45E /| MCA46E /| MCA46sE

USB a ETHERNET/Internet

MCA45G /| MCA46G /| MCA46sG

USB a SMS brana/Internet pfes GPRS

MCA45EG /| MCA46EG / MCA46sEG

USB, ETHERNET/Internet, SMS brana/lnternet
pfes GPRS
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Funkéni moznosti CA5 a MCA45
Uvadéné moznosti u CAS a MCA45 v této kapitole plati bez omezeni i pro CAG resp. MCA46.

Komunikator vzdy obsahuje rozhrani USB. Ve varianté E pak rozhrani ETHERNET a ve varianté G
pak rozhrani GSM/GPRS. VSechna tato rozhrani umozriuji pfipojit komunikator k PC, tedy pfesné;i
k aplikaci MICROPEL DataServer. Tato aplikace umozriuje jednak spravovat vlastnosti a chovani
komunikatoru a automat( pfipojenych k tomuto komunikatoru. DataServer déle slouzi jako datovy
server pro klientské aplikace (aplikace pro sbér dat, vizualizace apod.).

Ovladace linek RS485 (linka L1 a L2)

Komunikacni rozhrani linek RS485 a jejich komunikacni protokol je mozné volit a propojovaci
moznosti tak mdze volbou ovlivnit programator podle potfeb aplikace. Na nasledujicich schématech
jsou ukazany zakladni moznosti propojeni pro systém MICROPEL. Pro popis dal$ich variant
odkazujeme pfimo na specializované dokumenty.

Tabulka moznych voleb ovladac pro linku L1 a L2:

Ovladag linky L2 (konektor vlevo)

Ovladag linku L1 (konektor vpravo)

UART2 (zvolit napf. pro realizaci zafizeni
MODBUS RTU Master automatem)

UART1 (zvolit napf. pro realizaci zafizeni MODBUS

RTU Master automatem)

MODBUS2-Slave

MODBUS1-Slave

EXbus-Master EXbus-Slave
PESnet-Lite PESnet
PESnet-Auto
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Linku L2 je napfiklad mozné pouZit s protokolem PESnet-Lite a s pomoci této komunikaéni linky
pfipojit ke komunikatoru CA5 druhou sit' s automaty a periferiemi komunikujicimi pomoci protokolu
PESnet a rozSifit tak poCet zafizeni pracujicich na siti PESnet na 62 oproti standardnim 31.

Omezeni: PESnet-Lite neumozZriuje programovani PLC, ani vy€itani a zapis dat do paméti napf. ze
sledovacu ve vyvojovém prostiedi StudioWin.

Typické pouziti komunikatoru CA5 jako vstupniho bodu do klasické sité MICROPEL

Zakladni pouziti komunikatoru je jako vstupni bod do klasické sité automati MICROPEL - tzv. linka
PESnet. To je linka RS485, kterou je vybaveno kazdé zafizeni MICROPEL. Komunikator pIné slouZi
jako nahrada starSich komunikatorti CA21/CA4

PESNET
L1: PESNET / PESNET-auto

Eesssas [mum——

TA*essseeee ........l

USB/Ethernet/GPRS
J

U Linky L1 komunikatoru CAS5 je tfeba nastavit ovlada¢ PESnet nebo PESnet-Auto. Volba PESnet je
vhodna v pfipadé, ze komunikator CA5 bude soucasti instalace — takZze ma vyhrazenou adresu na
lince PESnet a komunikacni rychlost linky PESnet je znama. V opacném pfipadé, kdy se
komunikatorem pfipojujeme k lince automatt, o kterych nic nevime, volime volbu ovladace PESnet-
auto. Tento ovladac najde rychlost komunikace probihajici na lince a zabere volnou adresu. Z toho
plyne, Ze komunikator s timto oviadatem nelze adresovat adresou PESnet (napfiklad z vizualizace),
nebot ta neni dopfedu znama.
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Verejna datova brana — bezpeéné poskytnuti dat vizualizaci

Komunikator CAS muZe poskytnout bezpe¢nou vefejnou vstupni branu pro vizualizaci dat automatu
fady MPC400. Situaci dokresluje nasledujici obrazek. Automat fady 400 mUZze zvefejnit pomoci
sluzby PLC-DMA vybrané hodnoty ze své paméti ve vnitfni paméti komunikatoru CA5. To znamena,
Ze vizualizace mé k dispozici pouze ty vizualizaéni kanaly, které v paméti CA5 zvefejni automat a
nemUze dojit k nezadoucimu zasahu vizualizace/Uto¢nika do vlastniho Fidiciho systému.

N sluzba PLC-DMA™

MASTER

4 kanal O
kanal 1
kanal 2
kanal 3

o

]

U linky L1 (komunikatoru CA5) je tfeba nastavit ovladac EXbus-Slave a v karté ovladace
ETHERNET nebo GSM povolit ovlada¢ pro vyménu dat mezi zafizenimi tzv. PCL-DMA.
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Virtualni zafizeni MODBUS RTU Slave (pfistroj kotelna)

Pomoci komunikatoru CA5 Ize z libovoIné velké instalace zafizeni MICROPEL vytvofit jedno
zafizeni MODBUS RTU Slave a za€lenit jej tak do sité zafizeni MODBUS RTU. Automat rfady 400
pomoci sluzby PLC-DMA kopiruje vybrané hodnoty ze své paméti do vnitfni paméti komunikatoru
CA5. To znamena, Ze nadfizené zafizeni MODBUS Master mé k dispozici ty datové kanaly, které

v paméti komunikatoru CAS zvefejni automat. Napfiklad Ize z fizeni kotelny vytvofit ,pfistroj kotelna*
a ten pfipojit k nadfizenému dispecinku pomoci shérnice MODBUS.

il

Virtualni ptistro) MODBUS-SLAVE
sluzba PLC-DMA

N EXBUS

MASTER

kanal O
8% kanal 1
kanal 2
- kanal 3

L1:Exbus-slave [ =
L2:Modbus-slave

U linky L1 je tfeba nastavit ovlada¢ EXbus-Slave, u linky L2 nastavit ovlada¢ MODBUS2-Slave
vCetné s tim souvisejicich parametru.

CA5/CA6/MCA45/ MCA46 str11z 39 MICROPEL



Virtualni zarizeni MODBUS RTU Master s moznosti vizualizace

Komunikator CAS spoleéné s automatem fady 400 muZe realizovat téz virtualni zafizeni MODBUS
RTU Master. Toto zafizeni pak mUZe vlastni data i data sité MODBUS dale poskytnout vizualizaci
bezpeénym rozhranim komunikatoru CA5. Automat fady 400 nejprve vytvofi na své lince L1 pomoci
ovladage UART a knihovny Modbus_400.lib pfistroj MODBUS RTU Master. Tim ma tento automat
k dispozici data ze sité MODBUS. Dale pomoci komunikatoru CA5 a sluzby PLC-DMA kopiruje
vybrané hodnoty jak ze sit¢ MODBUS, tak ze své paméti do vnitfni paméti komunikatoru CAS. To
Znamena, Ze vizualizace ma k dispozici ty datové kanaly, které v paméti komunikatoru CA5 zvefejni
automat.

Vizualizace pfipojena pfes ETHERNET/GPRS/USB ma k dispozici pouze ty vizualiza¢ni kanaly,
které v paméti CAS zvefejni automat a nemUZze dojit k nezadoucimu zasahu vizualizace/Uto¢nika do
vlastniho fidiciho systému.

Pristro) MODBUS-MASTER s moznosti vizualizace
L1: UART1

EXBUS
MASTER SLAVE SLAVE

a1 L1:Exbus-slave

|, MODBUS — SLAVE 1 ‘

|, MODBUS — SLAVE 2 ‘
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Rozsifeni aplikace o dalSi linku PESnet (PESnet-Lite)

V nékterych pfipadech muze byt potfeba rozsifit aplikaci o dalsi linku PESnet (napfiklad, kdyz je
nedostatek adres na prvni lince PESnet. Typickym pfikladem mu0Ze byt pfipojeni periferii EX do jiz

obsazené linky PESnet.

e (AR L L1111} PESNET
000000
micrallzL, EX 08 micralizL, EX 08 micrafzL EX 08
2000 2000 9000
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Rozsireni aplikace o linku PESnet-Lite

V nékterych pfipadech muZe byt potfeba rozsifit aplikaci o linku PESnet v pfipadech, Ze vSechny
linky na automatech jsou obsazeny jinym ovladaéem. Linka PESnet je totiz pro nékteré zafizeni
MICROPEL jedinym komunikaénim rozhranim, pfedevsim jsou to periferie EX a automaty fady 300.
Komunikacni linky fidiciho automatu mohou slouzit k feSeni jinych uloh, nez je realizace linky
PESnet (napfiklad realizace zafizeni MODBUS RTU Master/Slave).

Ptistro) MODBUS-MASTER
PESnet-LITE

L2: UART2 (MODBUS-MASTER) EXBUS

MASTER SLAVE

micrd!
I P T M I 77

& hg P
L1:Exbus-slave

L2: PESnet-LITE

. MODBUS - SLAVE 1 ‘

., MODBUS - SLAVE 2 ‘
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Komunikator CA5 jako MASTER linky EXbus

Jedna se o cenové minimalistické feSeni, kdy pozadujeme moznost vzdaleného pfistupu na automat
vCetné moznosti ménit zatahovat vzdalené aplikaci pfipadné FW. Aby to bylo spole¢né s linkou
MODBUS RTU Master mozné, musime na druhé lince automatu spustit PESnet. Pak uz nemame
na automatu linku pro pfipojeni jednotek MEX. Proto k jejich pfipojeni pouzijeme CAS a pfistup do
paméti pfes PLC-DMA. Budeme za to platit nizSi komunikacni rychlosti a tim i pomalejSim
ovladanim vstupl a vystupl na rozSifujicich jednotkach. Uvedené spojeni je vynuceno pouZzitim
jednoho PLC a pozadavkem na MODBUS RTU Master (jiné propojeni neni mozné), ktery se musi
ovladat z aplikace, tj. ze zafizeni, které je programovatelné. Pokud by se mél realizovat MODBUS
Slave, bylo by asi lepSi spustit EXbus Master na automatu a MODBUS Slave na CAS5, viz Virtualni
zafizeni MODBUS RTU Slave (pfistroj kotelna).

MODBUS - MASTER

PESNET

L1:PESnet
L2: UART2 | Modbus2-Slave

L1: Pesnet
L2:Exbus-Master
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Vyména dat mezi vzdalenymi automaty PLC-DMA

V nékterych pfipadech je tfeba sdilet data mezi samostatnymi sitémi automatu. Komunikator CA5,
automat fady 400 a sluzba PLC-DMA umoZznuje vyménit libovolna data mezi sitémi automatu.
Prostfedim, které propojuje sité automat je obecné Internet pfipojeny kabelem prostrednictvim
rozhrani ETHERNET komunikatoru CA5 nebo prostfednictvim rozhrani GPRS.

Automaty s linkou EXbus
Typickym pfipadem zapojeni je komunikator CA5 pfipojeny k automatu linkou EXbus.

Sitautomati ¢. 1 1P:192.168.0.1
sluzba PLC-DMA >

EXBUS

MASTER SLAVE SLAVE
: [ [ S ———" GPRS

L1:Exbus-slave | =3

Prikazy na vyménu
dat

Sitautomatia ¢. 2 1P:192.168.0.2

sluzba PLC-DMA v

.
-

SRR RREE ) 0

GPRS
L1:Exbus-slave | = 35, ~m
Sitautomata ¢. 3 1P:192.168.0.3
Internet
router
L1:Exbus-slave
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Automaty s linkou PESnet

Dal$im pfipadem zapojeni komunikatoru CA5 je prostfednictvim linky PESnet, ta také umozni fidit
vyménu dat z automatu fady 400. Dokonce je mozné komunikator CA5 pfipojit na linku EXbus
automatu, ktery sém vyménu dat neprovadi, ale vyménu dat zajistuje automat (na obrézku terminal
MT424) opét prostfednictvim linky PESnet.

Sitautomatt &. 1 [P:192.168.0.1

|| sluzba PLC-DMA

PESNET
GPRS

Pfikaz spojeni na IP
adresu sité ¢.2

+

Prikazy na vyménu
dat

>

e
[ V.« T —

EEEEEEEE EENEEEEE| EEEEEEEN
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Moznosti pouziti MCA45

Automat MCA45 na rozdil od komunikatoru CA5 muZe vykonavat uZivatelsky program. Tim se jeho

v s

v nasledujicich aplikacich.
Zarizeni MODBUS RTU Master |

Pristroj MODBUS-MASTER
(s moZnosti vizualizace)

. E ! SLAVE
e == 1 1:Exbus-slave

| 2: UART+MODBUS.lib

PESNET

BN
o
Ethernet/GPRS - vizualizace
i
MODBUS
SLAVE 1 T
> SLAVE 2

MODBUS ‘

Realizace zafizeni MODBUS RTU Master vyZaduje spustit uzivatelsky program, ktery provadi
zadavani a vyhodnocovani Master poZadavku (ve vyvojovém prostiedi StudioWin k podpofe slouZi
knihovna MODBUS.lib a na pouZité lince RS485 musi byt nastaven ovlada¢ UART). Z tohoto
ddvodu je tfeba, aby pfislusné zafizeni bylo programovatelné, nepostaci zde komunikator CA5. Na
uvedeném obrézku je dalSi linka pouZita pro komunikaci EXbus a tedy pfistroj MODBUS RTU
Master je soucasti periferni linky nadfizeného automatu — v tomto pfipadé MPC405. MoZna rozhrani
ETHERNET nebo GPRS pfedurcuji tuto kombinaci také k vizualizaci dat jak z periferni linky EXbus
tak z linky MODBUS RTU.
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Zarizeni MODBUS RTU Master Il

Pristroj MODBUS-MASTER
(s moZnosti vizualizace)

EXBUS

| ! MASTER
L1: UART+MODBUS.lib

L2:Exbus-MASTER

- [ by L L1 [T}

:m?;:.)\émm sssssssssfesscsccceesencescsllosscsscceffocesscscsfassncenes

o

Fthar \,.-."""I'.l\"".' YT 4 V;“ o
Ethernet/GPRS — vizualizace

]

— MODBUS
SLAVE 1

MODBUS
™ SLAVE 2

Oproti pfedchozimu obrazku zde zafizeni MODBUS RTU Master neni pfipojeno do sité PESnet a
nevyzaduje displej. Proto automat MCA45 realizuje jednak fizeni technologie / shér dat na lince
EXbus a jednak realizuje zafizeni MODBUS RTU Master. | zde plati, ze komunika¢ni rozhrani
ETHERNET nebo GPRS predurcuji tuto kombinaci také k vizualizaci dat jak z periferni linky EXbus
tak z linky MODBUS RTU.
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Realizace GSM brany pro starsi automaty MPC300, MT202, K10,K1

Automat fady 300, MT202.K10,K1...

\/ sitové proménné

A4

PESNET
cgllbge] | oov

Vyvolani SMS davky
pomoci sitové
proménné D (typ.
D32)

BN ®

Starsi automaty MICROPEL nemaji moznost ovladat SMS branu v komunikatoru CA5 pfimo pomoci
sluzby PLC-DMA (ta je dostupna pro nova zafizeni fady 400). PGvodni systém brany SMS na
zafizeni CA3 totiz pouzival sitové proménné linky PESnet (typicky se pouzivala proménna D32) pro
zadavani povell pro SMS branu. Z tohoto duvodu je tfeba spustit uzivatelsky program, ktery
pfisluSnou proménnou vyhodnoti a provede odvysilani SMS, nebo naopak zpracuje pfichozi SMS.

Pozn.: Z vySe popsaného vyplyva, Ze pokud je v siti PESnet alespon jeden automat fady 400, mize
tuto roli pfevzit, pak je mozno si pfi realizaci SMS brany vystacit s pouzitim komunikator CAS.
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Mechanické provedeni CA5 a MCA45

Komunikator CAS i automat MCA45 jsou ur€eny pro montaz na listu DIN do rozvadéce pomoci
vestavéné svorky na zadni strané zafizeni.

Sifka 3 moduly

hmotnost 130 g

napajeci napéti 12V az 30V DC, pro upfesnéni viz Napajeni a pfikon
odbér ze zdroje az 200mA pfi napéti 12V, az 100mA pfi napéti 24V
provozni teplota 0-50°C

relativni vihkost 10-90% (nekondenzuijici!)

0O 0O 0O 0 0 O

Svorky a konektory

B LINE1
B LINE2

o PWR -2 pélova svorka pro pfipojeni napajeciho napéti 12V az 30V.
o Kombinovana 4 pdlova svorka LINE 1 pro pfipojeni komunikacni linky a rozvod napajeni pro
periferie MICROPEL.

o Kombinovana 4 pdlova svorka LINE 2 pro pfipojeni komunikacni linky a rozvod napajeni pro
periferie MICROPEL.

a USB mini pro pfipojeni PC pro komunikaci a konfiguraci terminlu.
o ETHERNET zasuvka RJ45 - pfitomna jen u zafizeni s osazenym ETHERNET modulem.

o Zasuvka pro SIM kartu — typu Mini SIM (formét 2FF), pfitomna jen u zafizeni s osazenym
GSM modulem, umisténa pod dolni krytkou (krytku Ize vyjmout Sroubovakem).
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o Konektor RP-SMA FEMALE pro anténu — pfitomen jen u zafizeni s osazenym GSM modulem,
konektor antény pak musi byt RP-SMA MALE.

Upozornéni: Napajeci svorky PWR+ a PWR- jsou uvnit pfimo propojeny se vodici + a — konektor(

linek L1 a L2.

Indikacni LED

o POWER - Indikuje pfitomnost napéjeciho napéti procesoru.

o RUN - U komunikéatoru signalizuje béh FW, v pfipadé rezimu EXbus-Slave pak pfipojeni na linku
a ustanoveni komunikace s Masterem. U automatu indikuje spustény uzivatelsky program.

o LINE1 a LINE2 - Signalizuji provoz komunikace na RS485 linkach L1 a L2.

o ETH - Signalizuje provoz na rozhrani ETHERNET. Po spusténi blika aZ do doby, kdy dojde
k pfihlaSeni na sit. Jakmile se modul pfihlasi, LED zhasne a nasledné uz signalizuje pouze
aktivitu na lince pfi vyméné dat.

o GSM - Signalizuje provoz na lince GSM/GPRS. Po spusténi blika az do doby, kdy dojde
k pfihlaSeni na sit. Jakmile se modul pfihlasi, LED zhasne a nasledné uz signalizuje pouze
aktivitu na lince pfi vyméné dat.

Umisténi SIM karty pod krytkou

Zaflacenim se SIM karta uvolni z drzaku
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Funkéni moznosti CA6 a MCA46

Komunikator CA6 svymi funkcemi piné nahradi komunikator CA5, automat MCA46 zas plné nahradi
automat MCA45. TakZe, veSkeré moznosti uvedené v kapitole ,Funkéni moznosti CA5 a MCA45°
Ize aplikovat i na CA6 a MCA46. CA6/MCA46 navic disponuiji linkou M-Bus s rezimem Master, na
lince jsou schopny obslouZit Slave méfi¢e. Pfi komunikaci budou jednotlivé zapojené méfice
rozliSovany za pomoci své 1 bajtové (primarni) adresy na M-Bus. CA6 a MCA46 se mezi sebou lisi
kromé programovatelnosti i v omezeni maximalniho poCtu obsluhovanych méfi¢t na sbérnici.
Zatimco CAG se standardné vyrabi ve varianté ,s' s omezenim na 5 méfict, MCA46 umi pribézné
autonomné vycitat az 96 méfict. U MCA46 je i mozno plné fidit vy¢itani méfict programem z
automatu MICROPEL.

Zafizeni vzdy obsahuje rozhrani USB. Ve varianté E pak rozhrani ETHERNET a ve varianté G pak
rozhrani GSM/GPRS. VSechna tato rozhrani umoZnuji pfipojit komunikator k PC, tedy presnéji

k aplikaci MICROPEL DataServer. Tato aplikace umoznuje jednak spravovat vlastnosti a chovani
komunikatoru a automatu pfipojenych k tomuto komunikatoru. DataServer dale slouZi jako datovy
server pro klientské aplikace (aplikace pro sbér dat, vizualizace apod.).

Pro CA6/MCA46 je navic urena i PC program CAMBSetup. Programem se Ize spojit se zafizenim
pomoci USB nebo ETHERNET/GPRS, ziskat informace ze zapojenych méficu a sestavit pfedpis
pro zahajeni automatického vycitani vybranych Udaji z méfict na lince M-Bus. Predpis Ize poté
prostrednictvim CAMBSetup do zafizeni nahréat. Takto vyCitané udaje mohou byt dale zafizenim
poskytovany jinému automatu MICROPEL (na lince L1 PESnet nebo EXbus-Slave), nebo s nimi
mUZe pracovat program nahrany pfimo v MCA46.

CAG

M-BUS
micralZL INTERFACE
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Zdroj hodnot z méficu pripojenych na lince M-BUS, pfidana hodnota oproti CA5/MCA45

Poskytuje Udaje

z M-Bus méfich
automatu MICROPEL
na PESnet nebo EXbus.

Automat MCA46 mUze
s Udaji pracovat sam.

Pro ziskavani udajl
z paméti CA6/MCA46

uss A— " nu‘i]
SNeE|  tomatem se vyuzije
programova knihovna
M-Bus slave: méfic 1 MBUS.LIB.

M-Bus slave: méric 2

Délici ¢ara na obrazku oddéluje ¢ast vyrobku (napravo) funkéné shodnou s komunikatorem CA5 a
Cast s hardwarovym vybavenim pro komunikaci M-Bus Master.

Zafizeni CA6/MCA46 bude typicky nastaveno tak, Ze opakované vycita definované méfice na M-
Bus a vybrané hodnoty z nich pribézné uklada — takové nastaveni Ize provést programem
CAMBSetup. Ukladané hodnoty se ziskaji vyfizovanim pfisluSnych povell na pfikazové brané M-
Bus CA6/MCA46, ¢teni hodnot tak musi byt zajisténo v programu automatu MICROPEL, pfi tvorbé
programu |ze pouzit SIMPLE4 knihovnu MBus.lib.

Automat MCA46 se standardné dodava s nahranym programem umozriujicim archivaci udaju
ziskavanych z M-Bus méfi¢l. S programem automatu pak umi spolupracovat program
MBusArchTool urCeny pro Windows PC. Pomoci MBusArchTool Ize do MCA46 nahrat nastaveni
archivace a nasledné pribézné ukladat nové zaznamy z archivl do souborl na PC. MCA46 tak
muze fungovat jako samostatna M-Bus ustfedna (bez nutnosti zapojeni do sité automatu
MICROPEL).
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Mechanické provedeni CA6 a MCA46

Komunikator CAG i automat MCA46 jsou ur€eny pro montaz na listu DIN do rozvadéce pomoci
vestavéné svorky na zadni strané zafizeni.

a

a
a
a

Sifka 6 modulu

hmotnost 140g, méfeno u verze s ETHERNET modulem a bez GSM modulu

napajeci napéti 12V az 30V DC, pro upfesnéni viz Napajeni a pfikon

odbér ze zdroje az 190mA pfi napéti 15V, az 130mA pfi napéti 24V, méreno u verze s
ETHERNET modulem, bez GSM modulu + dvéma pfipojenymi M-Bus méfici - s rostoucim
pocétem pfipojenych M-Bus méfi¢l odbér poroste

vystupni napéti linky M-BUS pro klidovy stav ,Mark® a stav ,Space® jsou 36V a 24V

o na linku Ize pfipojit az 96 zafizeni M-Bus Slave s klidovym proudovym odbérem 1,5mA ze
sbérnice

provozni teplota 0-50°C
relativni vihkost 10-90% (nekondenzuijici!)

Svorky a konektory

a

a

CAG

micraRall m?EURSFACE

e

PWR - 2 pdlova svorka pro pfipojeni napajeciho napéti 12V az 30V.
Kombinovana 4 polova svorka LINE 1 pro pfipojeni komunikaéni linky a rozvod napajeni pro
periferie MICROPEL.
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Kombinovana 4 polova svorka LINE 2 pro pfipojeni komunikacni linky a rozvod napajeni pro
periferie MICROPEL.

2 polova svorka M-BUS pro pfipojeni na sbérnici M-Bus v reZimu Master.
USB mini pro pfipojeni PC pro komunikaci a konfiguraci terminalu.
ETHERNET zasuvka RJ45 - pfitomna jen u zafizeni s osazenym ETHERNET modulem.

Zasuvka pro SIM kartu — typu Mini SIM (formét 2FF), pfitomna jen u zafizeni s osazenym
GSM modulem, umisténa pod dolni krytkou (krytku Ize vyjmout Sroubovékem).

Konektor RP-SMA FEMALE pro anténu — pfitomen jen u zafizeni s osazenym GSM modulem,
konektor antény pak musi byt RP-SMA MALE.

Upozornéni: Napajeci svorky PWR+ a PWR- jsou uvnitf pfimo propojeny se vodici + a — konektor(
linek L1 a L2.

Indikacéni LED
o POWER - Indikuje pfitomnost napajecino napéti procesoru.

RUN - U komunikatoru signalizuje béh FW, v pfipadé rezimu EXbus-Slave pak pfipojeni na linku
a ustanoveni komunikace s Masterem. U automatu indikuje spustény uzivatelsky program.
LINE1 - Signalizuje provoz komunikace na RS485 lince L1.

o M-BUS - Signalizuje stav i provoz na lince M-Bus. LED bude svitit poté, co je v zafizeni

nastaveno autonomni vycitani alespon jednoho méfice a vycitani korektné probiha, pfi
probihajici komunikaci na lince kratce zhasne (problikne). V pfipadé, ze se LED rozsvéci a
zhasina s dlouhou periodou cca 8 sekund, autonomni vy¢itani nékterého méfi¢e (méficu) se
nedafri.

ETH - Signalizuje provoz na rozhrani ETHERNET. Po spusténi blika aZ do doby, kdy dojde
k pfihlaSeni na sit. Jakmile se modul pfihlasi, LED zhasne a nésledné uz signalizuje pouze
aktivitu na lince pfi vymeéné dat.

GSM - Signalizuje provoz na lince GSM/GPRS. Po spusténi blika az do doby, kdy dojde

k pfihlaSeni na sit. Jakmile se modul pfihlasi, LED zhasne a nésledné uz signalizuje pouze
aktivitu na lince pfi vymeéné dat.

Umisténi SIM karty pod krytkou
Viz obrazek uvedeny pro CA5.
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Napajeni a prikon
Komunikator / automat se napadji, stejné jako vSechna ostatni zafizeni MICROPEL, stejnosmérnym
napétim v rozsahu 12-30V DC. Napéti nemusi byt stabilizované, ale musi byt vyfiltrované.

Protoze zafizeni maji na vstupu spinany stabilizator, jejich proudovy odbér kolisa s napajecim
napétim, zatimco pfikon je viceméné konstantni (mirné se s napajecim napétim zvysuije).

Pozn.: pfi studeném startu zafizeni je tfeba poCitat s odbérovou Spickou. Pfi pouZiti elektronickych
spinanych napajecich zdrojl je z tohoto divodu vhodné celkovy potfebny vykon zdroje dimenzovat
zhruba na 3-4 nasobek celkového souctu max. pfikond jednotlivych komponentd. U klasickych
transformatorovych zdroji bez rychlé elektronické ochrany neni tak velké pfedimenzovani nutné.

Spojené napajeci svorky

Napajeci svorky PWR+ a PWR- jsou uvnitf zafizeni pfimo propojeny se svorkami + a - na kazdé
Ctyf-svorce linek L1 a L2. A to pro snadné propojeni napajeni pfi pfipojovani pfevodniku k PLC fady
400 nebo k MEX400. Je tedy jedno, zda se zafizeni napaji ze svorkovnice PWR nebo ze
svorkovnice linky L1 Ci L2.

Napajeni z USB

Zarizeni je mozné napajet primo z USB, ale pouze pro spojeni zarizeni s PC komunikaci po
USB.
Pro spravnou funkci rozhrani ETHERNET, GSM ¢i M-Bus je nutné vzdy pouzit samostatné

napajeni.
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CA5/ MCA45 a aplikace DataServer

Kapitolu povazujete za platnou stejné tak pro CAG6 / MCA46.

Zakladnim softwarovym prostfedkem, ktery slouzi ke komunikaci s komunikatory CA5 nebo
automaty MCA45 je aplikace MICROPEL DataServer. Pracuje pod operaénimi systémy Microsoft
Windows od verze Windows XP vySe. V tomto programu se provadi i zakladni nastaveni a
konfigurace komunikatoru.

Pripojeni k po¢itaci, konfigurace a nastaveni

Aplikace DataServer mlze se zafizenim komunikovat:

a Rozhranim USB, pfimo propojenym na vestavény USB port terminalu.
Takto Ize snadno pfipojit a rovnou v DataServer konfigurovat jak komunikator / automat a jeho
moduly G a E, tak rozsifujici jednotky MEX400 (pokud je nastaven na komunikacni lince protokol

EXbus - Master) nebo dalSi automaty na lince PESnet (pokud je nastaven na komunikacni lince
protokol PESnet).

o Rozhranim ETHERNET nebo GPRS, kdyz je komunikator timto rozhranim vybaven. Opét Ize
takto pfipojit a rovnou v DataServer konfigurovat jak komunikator / automat a jeho moduly G a E,
tak rozsifujici jednotky MEX400 (pokud je nastaven na komunikacni lince protokol EXbus -
Master) nebo dalSi automaty na lince PESnet (pokud je nastaven na komunikacni lince protokol
PESnet).

Pozn.: Rozhrani ETHERNET a GPRS se z pohledu pfipojeni aplikace DataServer nelisi, obé
tyto moznosti pfipojeni jsou charakteristické IP adresou a TCP portem. Tedy jako internetové
zafizeni. To jakym zpUsobem se komunikator do Internetu pfipoji, jestli pevnym kabelem po lince
ETHERNET nebo mobilnim pfipojenim GPRS neni z pohledu pfipojeni DataServer duleZité.

V DataServer tomu odpovida volba pfipojeni ,Ethernet-CA5*.

o Po lince RS485-PESnet,v situaci, kdyZ je komunikator zapojen do sité automatl linkou PESnet a
na tuto linku se pfipojujeme prostfednictvim standardnich pfevodniki MICROPEL CAxx. Tento
zpusob Ize s vyhodou vyuZit napf. pfi vzdaleném pfipojeni pfes ETHERNET TCP/IP (pfevodnik
CA4), GSM modem (pfevodnik CA3), nebo samozfejmé dalsi komunikator CA5 €i automat
MCA45.

Pozn.: Takto bude v DataServer viditelny pouze komunikator CA5, jeho pfipadné jednotky
MEX400 na lince EXbus (pokud je nastaven na komunikacni lince protokol EXbus — Master)
viditelné pfes PESnet nebudou.
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Postup pripojeni CA5/ MCA45
Kapitolu povazuijete za platnou stejné tak pro CAG6 / MCA46.

Pripojeni vestavénym rozhranim USB

Komunikator CAS / automat MCA45 (stejné jako automaty MPC400 a i periferni jednotky MEX400)
je vybaven konektorem mini USB, kterym Ize pfipojit pfimo k PC. V aplikaci DataServer je tfeba
zvolit v karté PrFipojeni typ USB a ze seznamu nalezenych USB zafizeni (pravé pfipojenych k PC)
vybrat pozadovany komunikator CA5. Poté se DataServer k tomuto zafizeni pfipoji a zobrazi jej jako

prvni polozku v seznamu.

Ukazka vybéru zafizeni ze seznamu detekovanych pfipojenych USB zafizeni MICROPEL:

0F3 -
Seznam automatd | Pfipojeni I Server | Spréva zafizeni | Nastaveni | Logovani | Vypis | Info |
CAGSE: piipojen pies [USB] —
esNet: 4o0. it zanzeni:0 s ‘
@ [12]ICA5E name:MICROPEL V}'blaﬂé pFipoienl’
291:MT470 :MICROPEL
= name TypEuse LIJ Viastnosti__|
Stav pfipojeni
Pfipojeni
Nalezena zafizeni MICROPEL US X —_—
Typ zafizeni Jméno zarizeni [
HOME B zafizeni |
=] CASE MICROPEL
5 Pra
PLCnet: U . - = =
v Automatick t Odeijit Pfipoijit |
— utomaticky zobrazit seznam USB I | 1pojl a Exit

Pripojeni pres rozhrani ETHERNET

Poznamka pro uZivatele znalé starSiho komunikatoru CA4: Moznosti a zpusoby pfipojeni pomoci
ETHERNET jsou u komunikatoru CA5 stejné jako u pivodniho komunikatoru CA4. Nova moZnost
na strané komunikatoru CAS oproti CA4 plyne z konektivity GPRS. Na strané aplikace DataServer je
zpusob pfipojovani stejny jako byl u CA4, pouze je tfeba misto volby ,Ethernet-CA4“ pouZit volbu
,Ethernet-CA5".

Komunikator CAS vybaveny ETHERNET rozhranim (oznaceni CASE) Ize pfipojit do lokalni sité
ETHERNET, pfimo kabelem do PC nebo do internetu. Aby bylo mozné se ke komunikatoru CA pfes
rozhrani ETHERNET pfipojit, musime znat jeho IP adresu a TCP port — IP adresa je zakladnim
pfipojovacim parametrem.

Dynamicka IP adresa a pevna IP adresa

IP adresa komunikatoru miZe byt nastavena ve dvou reZimech (viz nastaveni komunikatoru):
dynamicka IP adresa — v tomto reZimu se adresa ustanovi podle pravidel sité, do které je
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komunikator CA5 zapojen, bud obdrzi IP adresu od sluzby DHCP, nebo se pokusi ustanovit IP
adresu s néjakym zafizenim v siti protokolem Auto IP (tento protokol nastupuje v okamziku, kdy je
komunikator CA5 na rozhrani ETHERNET propojen kabelem pfimo do PC, které ma také nastavenu
dynamickou adresu a neni spusténa sluzba DHCP). Opakem je pevna IP adresa — v tomto rezimu
ma komunikator pevné pfifazenu IP adresu. Pevna IP adresa musi byt zvolena podle pravidel sité,
do které se komunikator ma pfipojit.

Komunikator se pripojuje aktivné sam

Komunikator CAS je vybaven volbou, pfi které se sam aktivné pfipojuje na pevnou IP adresu a TCP
port. Na této pevné IP adrese se oCekava PC se spusténou aplikaci DataServer (tento DataServer
musi byt v reZimu ,Cekani na spojeni®). Vlastni IP adresa komunikatoru CA5 mUZe byt jak pevna tak
dynamicka.

1. Pripojeni komunikatoru kabelem k PC

Pokud pfipojime rozhrani ETHERNET CA5 pfimo kabelem k PC, jsou mozné nasledujici kombinace
rezimu IP adres:

Komunikator CA5 Nastaveni sitového pfipojeni v PC protokol | Typicka adresa
dynamicka IP adresa | ,ziskat IP adresu ze serveru DHCP* | AutolP 169.254.x.y
pevna IP adresa ,pouZit nasledujici*: pevna ip - 192.168.0.1

V aplikaci DataServer je tfeba zvolit v karté Pripojeni typ Ethernet-CAS5 a v dalSim okné vybrat
volbu podle reZimu IP adresy — v pfipadé dynamické adresy je tfeba zvolit ,hledat podle MAC
adresy“ a v pfipadé pevné IP adresy volbu ,Pevna IP adresa®“. Poté se DataServer k tomuto zafizeni
pfipoji a zobrazi jej jako prvni polozku v seznamu.

Pozn: Nastaveni sitového pfipojeni PC je dostupné prfes Centrum sitovych pfipojeni a sdileni-
Zmeénit nastaveni adaptéru-Sitoveé pfipojeni-Vlastnosti-Protokol verze IP4-Viastnosti.

2. Pripojeni komunikatoru do lokalni sité

V lokalni siti mize mit komunikator nastavenu pevnou IP adresu (tato adresa musi odpovidat
pravidlim sité — to znamena, Zze musi byt v povoleném rozsahu a musi byt neobsazena jinym
zafizenim), nebo pokud je spustén server sluzby DHCP mize mit komunikator dynamickou adresu
a pak je IP adresa pfidélena po zapnuti napajeni od serveru DHCP.

V aplikaci DataServer je tfeba zvolit v karté Pripojeni typ Ethernet-CA5 a v dalSim okné vybrat
volbu podle reZimu IP adresy — v pfipadé dynamické adresy je tfeba zvolit ,hledat podle MAC
adresy“ a v pfipadé pevné IP adresy volbu ,Pevna IP adresa“. Poté se DataServer k tomuto zafizeni
pfipoji a zobrazi jej jako prvni polozku v seznamu.

Pozn.: V reZzimu dynamické adresy musi byt komunikator v okamziku pfipojeni na napajeni jiz
pfipojen do sité ETHERNET, v opaéném pfipadé jinak nedojde k nastaveni vhodné IP adresy
(pokud neni server DHCP dostupny, je pouzit protokol Auto IP a vysledkem je IP adresa, ktera
neodpovida pravidlim sité). Z vySe uvedeného plyne riziko v pfipadé, Ze komunikator byl jako prvni
pfipojen k PC pfes USB, tim je zafizeni jiz napajeno a IP adresa se ustanovi dfive, nez je zafizeni
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pfipojeno do sité. Pokud je pfipojen sitovy kabel pozdéji, ma komunikator pro sit nevyhovujici IP
adresu. V tom pripadé je tfeba proveést restart napajeni (odpojit jak napajeni, tak USB kabel)
nebo reboot z aplikace DataServer, pokud je komunikator pfipojen k DataServer pres USB.

3. Pripojeni pres Internet / GPRS

Komunikator CAS Ize pfipojit do sité internet pevnym kabelovym pfipojenim nebo mobilnim
pfipojenim GPRS za predpokladu, Ze je vybaven rozhranim ETHERNET nebo GPRS.

Problematika verejné pevné IP adresy

Aby se DataServer mohl k takovému zafizeni pfipojit, je tfeba znat IP adresu internetového pfipojeni
komunikatoru CA5. To znamena, Ze poskytovatel internetového pfipojeni (v pfipadé pevného
pfipojeni ETHERNET) nebo operator mobilniho pfipojeni (v pfipadé pfipojeni GPRS) musi
poskytnout tzv. pevnou (v pfipadé pfipojeni GPRS vefejnou) IP adresu. Pokud zafizeni obdrZi
pevnou IP adresu, pak je dosazitelné prostfednictvim DataServer z libovolného PC, které je
pfipojeno na internet.

Komunikator CA5 / automat MCA45 v lokalni siti na internetu

Obdobna situace nastava tehdy, pokud je komunikator pfipojen rozhranim ETHERNET do néjaké
lokalni sité, ktera je sama pfipojena prostfednictvim routeru na internetu. Pokud se chceme ke
komunikatoru CA5 pfipojit, potom toto pfipojeni musi mit pevnou IP adresu, a protoze je
komunikator umistén nékde v lokalni siti, musi byt router této sité nastaven tak, aby pozadavek
programu DataServer na pfipojeni sméfoval pravé na komunikator CA5.

Zkusme to obracené - DataServer s pevnou IP adresou

Pokud nelze pfidélit komunikatoru CA5 pevnou IP adresu, Ize situaci obratit a pfifadit pevnou IP
adresu pfipojeni pocitace, kde je spustén DataServer. Komunikator CA5 pak nastavit tak, aby se
sam pfipojoval na tuto IP adresu. Timto zpusobem Ize fesit i situaci, kdy komunikator je pfipojen
v lokalni siti, kterd ma pevnou IP adresu, ale nemame z néjakého divodu opravnéni nastavit
pfislusny router pro pfeklad IP adres.
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Ukéazka vybéru komunikatoru CA5 s pevnou IP:

I8 MICROPEL DataServer (vs10)

Seznam automatt

&| CASE: pfipojen pies [ETH]
- /@ PesNet: 460.8 kBit zafizeni:0

f[12]):CASE name:MICROPEL
[29):MT470 name:MICROPEL

Vybrané pripojeni

-

Seznam spojeni...

| Pripoieni | Server | Spréva zafizeni | Nastaveni | Logovani | Vipis | Info |

Pripojeni k modulu CAS

— Pfipojeni podle IP adresy

Typ lElhelnet-DAS LI Vlastnost I
4 ]

" podle MAC (mistni sit} & podle IP (" Eekat na spojeni

TCP port 10001

IP adresa modulu CAS 1192-153-0.104

Heslo [0— | | ﬁlp

_—

__H'

P

=

Q Prohledal] | Skijt parametry pfipojeni [~
PLC net:  |P adres
B oK Stav-0 Exit
—— Cancel | oK IP___ -
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Pripojeni linkou RS485 — PESnet

Komunikator CAS / automat MCA45 Ize pfipojit k PC pomoci linky PESnet stejné, jako se pfipojuje
kazdé jiné zafizeni MICROPEL vybavené linkou PESnet. A to pomoci libovolného pfevodniku CAxx
(CA21, CA3, CA4, CAS). V aplikaci DataServer pak je komunikator CAS zobrazen jako zafizeni v siti
PESnet, stejné jako kazdy jiny automat.

[ MICROPEL DataServer (vs10) - - bt

Seznam automatd | Fipojeni }Sewer] Sprava zaFizeni] Na&taveni] Lu:ugcwéni] Wipiz ] Infa ]
JE CA4 piipojen pies [ETH]
12]:CA5E nameMICROPEL "-a"ybrané FIFIFIEI|EFII

| T4 A4 nameVITLRUFEL .

Tp  |EthemetCad = Wlasthiosti

Stay pripajeni

Seznarm spajeni... |

Ffipajeni padle MAC adresy

MAL adresa modulu CAd4 |I:":':2&‘1*":"“"':"“::25:EE

Iména -
Hesla ? I:I!:‘Iilli

Prava piistupu admindat

Skt parametry pfipojeni [

(9 Prohledat sit automat

PLC net:  MALC adresa: 00200445 AF: 25058 (port: 10001) heglo: 0,prava pfiztupu; admindat
O 0K Stav - OK @ E xit
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Nastaveni komunikatoru CA5 / automatu MCAA45

Kapitolu povazuijete za platnou stejné tak pro CAG6 / MCA46.
Nastaveni se komunikatoru se provadi v aplikaci DataServer. Komunikator mUze byt pfipojen

libovolnym zpUsobem (pfes USB, ETHERNET, PESnet a jiny pfevodnik). U pfipojeného

komunikatoru je nastaveni obdobné jako u Fady automatl 400: v karté Sprava zafizeni jsou
zobrazeny zakladni informace o vybraném zafizeni. Tlacitko Firmware slouzi stejné jako u jinych

zafizeni k vyméné firmwaru.

TlaCitko Nastaveni vyvola dialog pro podrobné nastaveni komunikatoru:

[& MICROPEL DataServer (vs10) bt -
Seznam automatd | Pfipoienl’l Server Sprava zafizeni |Nastavenl’| Logova’nii Vipis ] Info |
CASE: pripojen pres [USB] -| PFipojeny modul CAS [pFipojeno pres USB]
- PesMet: 57, I fizeni: .. .
T PesNet: 57.6 kBit zafizent:3 Verze firmwaru 1.603 [oCekdvany 1.600]
5] [12]: CASE name:MICROPEL <ériové Zlo =
iov : -6-
B [14):ca4 -
Jméno modulu MICROPEL
oviada L1 PESNET( 57.6 kBit)
oviadac L2 nedefinovany
(4] Prohledat sit automatd | m Fimware

PLC net: USE /MICROPEL
O oK Stav - OK

Programovani automatu MCA45

Automat MCA45 se liSi od komunikatoru CA5 tim, Ze je do néj mozno zatahnout uzivatelsky
program, tedy Ize jej programovat. Proto je v pfipadé automatu MCA45 aktivni take tlacitko
Programovani, které vyvola dialog pro vybér souboru preloZzeného programu *.DNL a nasledné jej

do automatu zatahne.
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Dialog "Nastaveni zarizeni" platny pro CASEG

Zde je moZno ménit kompletni nastaveni komunikatoru CAS / automatu MCA45, do néhoz pocitame
nastaveni komunikacnich linek, jména zafizeni a nastaveni téch moduld, které jsou v zafizeni
pfitomny (modul ETHERNET a modul GSM). Provedené nastaveni nebo zmény je na zavér tieba
ulozit tlaCitkem "Nastavit" v pravé dolni ¢asti dialogu.

Mastaveni zafizeni CASEG o4
Jména zafizeni  |MICROPEL
Linka L1 Linka L2
Ovladad  |EXBUS-slave | Ovladaé  |MODBUS2-slave |
K.om. mychlost BTG kEit - Adresa modbus li.l
Adresa 16 Kaom. michlost 230 4 kEd -
M edefi iy .
UARTT znaku 1 Stop bit, 8 data,sudd paita
PESNET | 1 Stop it 8 dta sudé pata |
ExBUS-master st odpovedi | g -
MODEUST -slave

FoTestarty |Simple - pies firmwarove fce *

b aduly * *
Ethernet ‘ G5 ‘ [ . I
astavi

a Lident

Jméno zafizeni:  MoZno zadat text, ktery bude blize identifikovat zafizeni, jméno je kliCové pro
vybér zafizeni ze seznamu nalezenych zafizeni na USB.

Linka L1: Typ ovladace, tj. UART1, MODBUS1, PESnet,EXbus-Slave a jednotlive
parametry pro zvoleny ovladac¢ (zde konkrétné adresa zafizeni na sitové lince
PESnet v rozsahu 0 az 30).

Linka L2: Typ ovladace, tj. UART2, MODBUS2, EXbus-Master, PESnet-Lite a jednotlivé

parametry pro zvoleny ovladac.

V dolni ¢asti dialogu jsou aktivni tlagitka dostupnych moduld, které vyvolaji pfisludné dialogy
nastaveni, viz déle.

Poznamka k adresovani na lince:

Adresa na lince EXbus-Master se v komunikatoru nezadava, protoze na periferni rozSifujici lince
EXbus vystupuje PLC jako Master, ktery fidi komunikaci na lince. Adresy je nutno pfifadit
podfizenym stanicim - jednotkam MEX400 - které jsou na lince jako Slave.

Pokud pouZijeme pro komunikator pfipojeni EXbus-Slave, pak adresa na rozsifujici lince nastavuje
vychozi adresu podfizeného terminalu a komunikacni rychlost neni podstatna, protoze v tomto
pfipadé je terminal vybaven funkci automatické detekce pouZité komunikaéni rychlosti na lince
EXbus. Na druhou stranu, na sitové lince PESnet, ktera propojuje systém na urovni PLC, ma svoji
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adresu kazdé zafizeni, protoze sitovy protokol PESnet je typu ,multi-master", kde jsou vSechny
stanice na stejné urovni. Protokol MODBUS RTU ma parametrl a voleb vice a na popis jejich
nastaveni odkazujeme na specializovanou dokumentaci.

Nastaveni oviladace ETHERNET
MAC - Informativni polozka o0 MAC adrese.

Nastaveni ovladace ETHERNET x  XPORT FW - Informativni poloZka verze firmwarového
MAC o vybaveni ETHERNET modulu.
0804344 C5-73 —x IP - IP adresa modulu. Hodnota 0.0.0.0 je chapana jako
HPORT P _ sare | pozadavek na dynamickou IP adresu, nenulova hodnota jiz
£.1001 pfedstavuje pevnou IP adresu.
" TER Por TCP Port — Hodnota portu, na kterém komunikator o¢ekava
0.0 .0 .0 10001 pFipojeni.
GATE GATE - IP adresa zafizeni GATE v lokalni siti.
0. 0.0.0 MASK - Maska P adresy.

MASK.
| 25 25 .25 . 0

Heslo komunikace — 0 az 999999, Sifrovaci kli¢ pro
komunikaci. Musi byt shodné nastaven v klientovi (napf.

Heslo komurikace [0 v DataServer pfi pfipojeni prostfednictvim ETHERNET).
[rataServer >>>Da_tasel:ve[:<<< i , s

™ Povolt akfivni spaienf na DataServer Povolit aktivni spojeni na DataServer — \olba zapinajici

IP TCP Por aktivni pfipojovani k programu DataServer, pfipadné i k jinému
j 0. 0. 0.0 [0 nastroji ¢ekavajicimu na pfipojeni.

Oviadad PLC-DMA, IP — IP adresa zafizeni kde je spustén DataServer Cekajici na
v Spustitoviadat ¥ Zpfrsupritna siiExBUS | pipojeni od komunikatoru CA5.

Mapovan naviéiuel [T TCP - CIS|(3 portu na kterém DataServer ¢eka na pfipojeni.
W — >>>Qvladac PLC-DMA<<<

ichozi mapovani na wné&jE uzel 0 . N , v e .
Mapovani na i uzel & Spustit ovlada¢ — Spusti sluzbu podporujici vyménu dat mezi
automaty v rlznych sitich prostfednictvim pfipojeni
Tirmeout [ITI$] 10000 ETHERNET

Zpristupnit na siti EXbus — Ovlada¢ PLC-DMA bude
zpfistupnén pro nadfizeny automat fidici vyménu dat (ovladac pak zabere urcity pocet uzli/adres na
lince EXbus).

Mapovani na vnéjsi uzel - Od jakého vnéjSiho uzlu se ma mapovat zpfistupnény ovlada¢ na linku
EXbus.

Timeout — Maximalni pfipustna doba pro provedeni vymény dat, po pfekroCeni bude vyhlaSena
chyba.
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Nastaveni ovladace GSM

Povolit datové GPRS - Povoleni spustit GPRS a tim
zpfistupnit komunikator na Internet pfes mobilniho operatora.
¥ povolt datové GPRS Nézev pristupového bodu (Access Point Name) — Nazev

Mazev piistupového bodu

Mastaveni ovladade GSM *

Mntermet Storno pfistupoveho bodu tak, jak poZaduje operéator. Tento nazev je
Ip - priddlend TCP Fort tfeba ziskat od operatora SIM karty (02, Vodafone ...), aby
| 100.74.143.164 | 10002 komunikator CA5 dostal pfistup do GPRS.
Heslo komunikace IP - pridélena - |P adresa pfidélena v ramci GPRS od
° operatora.
L T TCP Port - Cislo portu, na kterém komunikator oéekava
DataServer prpOJeni
v Povolit aktivad spojeni HGSIO komunikace - O ai 999999, é|frovaCi kl ié pI'O
IP Dataserver TCP Port komunikaci. Musi byt shodné nastaven v klientovi (napf.

| @ . 188 . 207 24 [ oo v DataServer pfi pfipojeni prostfednictvim GPRS).

Bez PINU - Volba pro SIM kartu nezajisténou pomoci PIN.

SMS zpravy . . .
 spustitovisda: [ zsmentrasiimeus | PN — PIN pro SIM kartu (pouZije se jen, pokud neni zvoleno
Mapovani na vn&jg uzel |2 uBeZ PlNU“)

Vychozi mapovani na vnéisi uzel 2 >>>DataServer<<<

s s Povolit aktivaci spojeni — Volba zapinajici aktivni pfipojovani
Ovladac PLC-DMA k programu DataServer, pfipadné i k jinému nastroji

| Spustitovladat [ Zpfistupnit na siti EXBUS éekévajl'cimu na p‘lzlpojeni | |
Mapovéninia vnéfsiuzel | 4 IP — |P adresa zafizeni, kde je spustén DataServer Cekajici na
‘“;;d’pﬂmpt Vs eel pfipojeni od komunikatoru CAS.

Tmecut ][00 TCP - Cislo portu na kterém DataServer ¢eka na pfipojeni.

>>>SMS zpravy<<<

Spustit ovlada¢ — Spusti sluzbu podporujici zpracovani SMS.

Zpristupnit na siti EXbus — Ovlada¢ PLC-DMA bude zpfistupnén pro nadfizeny automat fidici
vyménu dat (ovlada¢ pak zabere urcity pocet uzli/adres na lince EXbus).

Mapovani na vnéjsi uzel — Od jakého vnéjSiho uzlu se ma mapovat zpfistupnény ovladac¢ na linku
EXbus.

>>>QvladaC PLC-DMA<<<

Spustit ovladac - Spusti sluzbu podporujici vyménu dat mezi automaty v riznych sitich
prostrednictvim pfipojeni GPRS.

Zpristupnit na siti EXbus — Ovlada¢ PLC-DMA bude zpfistupnén pro nadfizeny automat fidici
vyménu dat (ovlada¢ pak zabere urcity pocet uzlG/adres na lince EXbus).

Mapovani na vnéjsi uzel — Od jakého vnéjSiho uzlu se ma mapovat zpfistupnény ovladac na linku
EXbus.

Timeout — Maximalni pfipustna doba pro provedeni vymeény dat, po prekroceni bude vyhlasena
chyba.
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Slovni¢ek pojmu

a

PESnet — Zakladni komunikacni protokol pro linku RS485 a zafizeni MICROPEL. Historicky
vSechna zafizeni MICROPEL byla vybavena touto linkou.

EXbus — Novy komunikaéni protokol pro linku RS485. Slouzi pfedevsim k pfipojeni rozsifujicich
moduld MEX (realizuji vstupy a vystupy) k fidicimu automatu. Mimo roz$ifeni automatu o vstupy
a vystupy Ize linky pouZit k pfipojeni i jinych zafizeni k automatu (CAS realizuje ETHERNET
pfipojeni, SMS branu apod.).

M-Bus — Komunikaéni sbérnice uréena pro ziskavani sad Udaji poskytovanych

jednotlivymi méfici (zafizenimi Slave na sbérnici) jednim zafizenim typu Master (Ustfednou).
Komunikator CA6 a automat MCA46 disponuji rozhranim M-Bus a umoznuji sbér dat v rezimu
Master.

PLC-DMA - Jedna se o volitelnou sluzbu v zafizenich MICROPEL, ktera umozriuje pfistupovat
programu v jazyce SIMPLE4 z jednoho zafizeni (v némz bézi program) do datové paméti
druhého zafizeni (v némz je spusténa sluzba PLC-DMA). Tato sluzba mize byt realizovana pfes
rizné druhy spojeni: PESnet, EXbus, ETHERNET, GPRS.

Preklad IP adres — Jedna se o problém pristupu ke komunikatoru CAS, ktery je umistén ve
vnitfni (poCitaCové) siti ETHERNET. Pokud ma tato sit pevnou vefejnou IP adresu, je mozné se
ke komunikatoru CA5 pomoci této vefejné adresy pfipojit. Podminkou je zaznam pro preklad
adres v zafizeni zvaném router. Tento zaznam obsahuje Cislo portu pfichoziho spojeni a IP
adresu a port lokalniho zafizeni (v naSem pfipadé komunikatoru CA5), kam se ma pfichozi
spojeni smérovat. K nastaveni zaznamu v routeru musime mit pfistupova prava do tohoto
zafizeni, coz mUze byt problém u ,podnikovych® siti. V téchto pfipadech je tfeba spoluprace
spravce sité a pouzit aktivni pfipojovani na DataServer, viz oddil ,Zkusme to obracené -
DataServer s pevnou IP adresou”,

DHCP - Sluzba lokalni poCitadové sité. Pouziva se pro automatickou konfiguraci pocitacu
pfipojenych do pocitaCové sité. DHCP server pfidéluje po¢itacim pomoci DHCP protokolu
zejména IP adresu, masku sité, implicitni branu a adresu DNS serveru. Platnost pfidélenych
udajli je omezena.

Auto IP - Zafizeni pfipojené k siti konfigurované pro pouZiti funkce Auto IP Zada server DHCP o
adresu. Pokud zafizeni adresu IP neobdrZi - coz se stava, kdyz v siti neni server DHCP nebo
kdyz server DHCP neodpovida - pfifadi si adresu samo. Adresy Auto IP maji vzdy podobu
169.254.x.y, kde x a y mohou byt libovolnym Cislem z rozsahu 0 az 255. Na rozdil od serveru
DHCP nevyzaduje funkce Auto IP samostatny server pro pfifazeni IP adresy.
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